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を考えた場合には，入れ替えのアルゴリズムとして，




   ち，いままで，温度Tmで動いていた系の状態を初期状態として温度rm。、の計算をはじめ，温度
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図1．（a）に従来の方法，（b）に提案した方法の結果を示す．縦軸はどの山の頂上の近くにいるか
   に敏感た統計量（真の組分けとの重なり），横軸は温度．実線は312個の状態について完全に





                  参考 文 献
Berg，B．A．and Celik，T．（1992）．New approach to spin－g1ass simu1ations，P妙s．Re以ムe枕，69．2292－
  2295．
Berg，B．A．and Neuhaus，T．（1992）．Mu1ticanonicaI ensemb1e：a new apProach to simu1ate丘rst－order
  phase transitions，戸吃ツs．Re仇工e肱，68，9－12．
Geyer，C．J．（1991）．Markov chain Monte Car1o maximum1ikelihood，Comμ伽身∫c5emce ma




Marinari，E．and Parisi，G．（1992）．Simu1ated tempering：a new Monte Car1o scheme，亙mo助畑。∫
  工eκeκs，19，451－458．
          不完全情報下における制御系設計に関する研究
















（ゴー1）τ     ゴT     （ゴ十1）T













（ゴー1〕ナ    〃    （～十1〕τ
   Fig，2．多重サンプリング（m＝3）．
